
 

 

 

 

 

 

Certificamos que MARCUS VINÍCIUS COSTA BARBOSA apresentou o trabalho 

“Programação de robô móvel utilizando a odometria e a técnica teaching and 

playback”, da modalidade Modelo Didático, na 30ª META – Mostra Específica de 

Trabalhos e Aplicações do CEFET-MG, realizada de forma virtual, no período de 01 a 

05 de março de 2021. 

 

Belo Horizonte, 05 de março de 2021. 

 


